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UNDERGROUND MAPPING

|. INTRODUCCION AL MAPEO SUBTERRANEO

Los servicios publicos de agua, aguas residuales, gas, electricidad y
telecomunicaciones en el mundo, deben hacer frente al reto de la
rehabilitacion de sus redes de servicios soterradas. Para solucionarlo, los
ingenieros de estos servicios necesitan tomar una serie de decisiones que
deben basarse en informacion precisa, completa y lo mas actualizada
posible sobre las tuberias enterradas.

La metodologia de Mapping de PROCIMEC, abarca la combinacion de
varias tecnologias con el fin de obtener informacion grafica, facil de
interpretar en la identificacion y cuantificacion de carcavas y vacios en el
area y terreno circundante a la estructura escaneada, en este caso, el
colector de aguas residuales.
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. INTRODUCCION AL MAPEO SUBTERRANEO

A medida de que mejor conozcamos el estado y ubicacion de las redes
subterraneas, se podran evitar percances al momento de su intervencion.

Accidentes con redes de gas
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Danos en redes de agua potable
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. DESCRIFCION DEL PROYECITO

PROYECTO:
Adecuacion Colector Previo a la Inspeccion con GPR/PPR
LONGITUD TOTAL.:
6.474 m
TRAMO LAS DELICIAS: TRAMO LA VIEJA:

2.482 m 3.992 m

ANCHO DEL ESTUDIO:
10m a ambos costados del eje del colector

PROFUNDIDAD DE ESCANEO:
Hasta 5m
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Levantamiento topografis
de estudio: andenes
registros, jardines, lind :
3 lo del plano topografico
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2. FOTOGRAMEIRIA
Se realizan sobrevuelos programados don Drone, haciendo

un barrido sobre el area de estudio. Cad _ brevuelo cubre
un area aproximada de 120m de largo por 6 "
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2. FOTOGRAMEIRIA

Los puntos de control marcados en el suelo ayudan a escalar

la foto al momento de superponeria en el plano Que se combinan en un

software para generar un
modelo tridimensional...

Cada sobrevuelo genera cientos
de fotos
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...Obteniendo como resultado final una ortofoto a escala que
se superpone al plano topografico para elevar su nivel de
detalles.
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3. RASTREO DE REDES CON EQUIPO E.M.

Estos equipos permiten localizar tuberias y cables metalicos, asi com
seguir su trazado y profundidad de una forma precisa.

Estos sistemas de localizacion estan compuestos de dos elementos:

Receptor Transmisor
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Equipo utilizado: RD 8100 0
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REDES CON EQUIPO E.M.

METODOLOGIA

Anclaje de Cable / Tubo
Clamp < 4”

Rastreo de la Tuberia

Las lineas de tuberia
detectadas se marcan
con un punto en el

suelo para
posteriormente ser
levantadas con la

estacion de topografia.
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3. RASTREO DE REDES CO QUIPO E.M.

RESULTADOS

Plano de redes secas

3| TUBERIA FIBRA OPTICA
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La sonda es un accesorio del
RD 8100, en este caso, la
- sonda actua como emisor

Se introduce una sonda al
interior del colector para
rastrear su trayectoriareal. @
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RESULTADOS
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5. ESCANEO CON GEO-RADAR (GPR)

SISTEMA GPR (Ground Penetrating Radar)
Es una técnica que implementa pulsos electromagnéticos de alta
frecuencia con el fin de detectar objetos sub-superficiales de manera no
invasiva.

Utilizando esta técnica se es capaz de encontrar objetos metalicos y no
metalicos.

En este caso, el sistema fue empleado para la deteccion del colector y el
estado de vacios del material circundante a él
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VER VIDEO 1
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TOMA DE DATOS

VER VIDEO 2

Seccion a
escanear

Resultados
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5. ESCANEO CON GEO-RADAR (GPR)
TOMA DE DATOS

Los perfiles se toman transversales al eje del colector, con un espaciamiento
de 5m entre cada perfil
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6. ESCANEO CON ANTENA BOREHOLE (FFR)

SISTEMA PPR (Pipe Penetrating Radar)
Esta técnica utiliza una antena de pozo que se introduce al interior del
colector, y emite pulsos electromagnéticos en todas las direcciones,
obteniendo un escaneo longitudinal del colector y material circundante.

VER VIDEO 3




METODOLOGIA

Preparacion del Area de Trabajo Introduccion de la antena
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7. DETERMINACION DE VOLUMENES DE/CAVIDADE!

RESULTADOS

Afectacion por Geometria
Carcava Volumen (m3) o Irregularidad de la Abscisa Ubicacion Relativa al Colector
carcava 60%
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| VER VIDEO 7
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